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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
S - 00. 00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna S-00.00.00 - Wymagania Ogélne odnosi sie do wymagan

wspolnych dla poszczegélnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach zadania:

Wymiana rolet okiennych w poziomie 1I, poziomie lll i poziomie IV koputy sali widowiskowej
w budynku Hali Stulecia we Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$é Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowacd
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

S 00.00.00 Wymagania ogéine
S 01.00.00 Roboty budowlane

S 01.01.00 Roboty demontazu rolet
S 01.02.00 Roboty montazu rolet

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkéw Szczegoinych normy panstwowe, instrukcje
| przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez Wykonawce
w jezyku polskim.

1.4. Ogd6lne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacjq Przetargowg i poleceniami Inzyniera .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraé :
- Przedmiar robét,
- Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét.

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacjg Projektowa

Przedmiar robot, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu) a wymagania okreslone choéby
w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak - jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.



1.4.4. Zabezpieczenie miejsca prac

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia miejsca prac w okresie trwania ich
realizacji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robét. Koszt zabezpieczenia miejsca prac nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
w zakresie ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania Robét Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdw
I norm dotyczgcych ochrony $rodowiska w miejscu prowadzonych prac oraz bedzie unikaé
uszkodzen wtasnoéci spotecznej i ucigzliwosci dla oséb, wynikajgcych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych
wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na utrzymanie magazynéw i sktadowisk, na srodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami oraz
mozliwos¢ powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, w miejscu prowadzonych prac.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
0 stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreélajace brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatdow na Srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu Robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte, pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajgcy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéow od wiasciwych organdow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska,
to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5. Okreslenia podstawowe

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do nadzoru nad
realizacjg Robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik rob6t — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow —~ akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen,



szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Siepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Roboét Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrédia nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one
potrzebne do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$é
i wiasciwos$¢ do Robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robét niz te, dla ktorych zostaly zakupione to koszt tych
materiatdw zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym zostalyby uzyte niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany

rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera .
3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawey i odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji Robét zaakceptowanym przez Inzyniera;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera.



Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowad przeprowadzenie Roboét zgodnie z
zasadami, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét powinien byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz byé zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami, dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarcza Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera,
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia
niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byc¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog wewnetrznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach wewnetrznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowg oraz za jako$é
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos$é z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacii Projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki
badan materiatdw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania Robot. Skutki finansowe zatrzymania z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggnac zatozong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek, badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.



Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialtow oraz Robét
z czestotliwoscig zapewniajacy stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali - jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach  dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych,  sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak
powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie
do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé
tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkgji moga byc
z jednakowym prawdopodobierstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatdw, ktoére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty dodatkowych
badann pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja Jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowac wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pozniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.
Wyniki  badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.



6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé zgodno$é materiatow i Robét z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i Robot z Dokumentacja Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek zostang poniesione przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:
1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi, okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktore spetniajg wymogi Specyfikaciji
Technicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac dokumenty, ktére okre$lajg w sposob jednoznaczny
jej cechy.
Produkty przemysfowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét  zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie
lub gdzie indziej] w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Rob6t. Bledne dane zostang poprawione wedtug pisemnej instrukcji
Inzyniera .

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wymagang do celu
miesigcznego rozliczenia na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

llosci Robot i materiatow nalezy okreslaé zgodnie z zasadami okreslonymi w KNR.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca
winien posiadac¢ wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania Robét.

7.4, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiardéw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbiér Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbior Robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robét.
Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
I jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
jednak nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
| powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilo$¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru

czesciowego Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Robdét dokonuje Inzynier.



8.3. Odbiér wstepny Robot

Odbior wstepny polega na ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci | wartosci.

Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci

Inzyniera i Wykonawecy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnoéci wykonania Rob6t z ST .

W toku odbioru Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajgcych i Roboét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robét
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w ST, z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potrgcen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Umownych.

8.4. Odbior koricowy

Odbior koricowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym oraz zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,0dbior wstepny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Wszelkie ustalenia dotyczace ptatnosci za wykonane roboty budowlane zawiera projekt
umowy stanowigcy ztgcznik do Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA:

- przedmiar robot,
- SIwz
- umowa na roboty budowlane
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
$.01.00.00

ROBOTY DEMONTAZU ROLET

45421145-2 Instalowanie rolet
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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST $g wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét demontazu
rolet okiennych w budynku Hali Ludowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu
i realizacji zadania.

1.3. Zakres robot objetych ST

a) odtgczenie instalacji elektrycznej,
b) demontaz szyn prowadzacych,
¢) demontaz tkanin,

d) demontaz napeddw, pokryw i skrzynek.

2. MATERIALY | ELEMENTY DODATKOWE

2.1 Materialy

Wszystkie materiaty pochodzace z rozbidrek i nadajgce sie do ponownego wbudowania
nalezy przekazac Inwestorowi, a miejsce ich sktadowania i sposéb zabezpieczenia uzgodnié
Z Inzynierem.

2.2. Skladowanie materiatow

Wykonawca  jest zobowigzany do ukfadania odzyskanych  materiatow wedtug
poszczegdlnych grup i wielkosci w Sposob zapewniajgcy stateczno$é oraz umozliwiajgcy
dostep do poszczegdinych stosow lub pojedynczych elementow.

Sktadowanie powinno umozliwiaé dostep do poszczegéinych elementdw.

3. WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROZBIORKOWYCH
3.1 Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot demontazowych powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu ;

- elektronarzedzi do robot demontazowych,

- rusztowan,

- pojemnikow do gromadzenia materiatéw pochodzacych z rozbiérki,

- tadowarki

- samochodow do przewozu materiatow z demontazy.

3.2 Transport.

Transport materiatow pochodzgcych z demontazu powinien odbywac sie srodkami transportu
przeznaczonymi do tego celu.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu Robét Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
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Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umows.

Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

3.3 Wykonanie robot

Przed przystgpieniem do robot demontazowych nalezy wykonac wszystkie niezbedne
zabezpieczenia. Roboty nalezy wykonywa¢ z zachowaniem maksimum ostroznosci,
doktadnie przestrzegajgc przepisow bezpieczenstwa pracy.

Gruz i elementy pochodzace z demontazu powinny by¢ niezwtocznie usuwane na miejsca
sktadowania. Wszystkie roboty muszg byé wykonywane w taki sposéb, aby zapewnié
maksymalny odzysk materiatow nadajacych sie do ponownego wbudowania.

3.4 Kontrola jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej
specyfikacii.
Poszczegdlne etapy wykonania robét demontazowych powinny byé odebrane |
zaakceptowane przez Inzyniera.

Kontrola jakosci robét powinna obejmowac:
e kontrole elementéw z demontazu przeznaczonych do ponownego wbudowania
* kontrole stanu technicznego elementow nie przeznaczonych do rozbiorki mogacych
ulec uszkodzeniu podczas prowadzenia prac rozbiérkowych
e kontrole wykonania robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

3.5 Odbidér robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w czeéci pn. Wymagania Ogdlne niniejsze;
specyfikaciji.

Poszczegdine etapy wykonania robét demontazowych powinny byé odebrane |
zaakceptowane przez Inzyniera. Odbioru robot (stwierdzenie wykonania zakresu robot
przewidzianego w dokumentacji) dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu przez Wykonawce robot
do odbioru. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S 02.00.00
ROBOTY MONTAZU ROLET

45421145-2 Instalowanie rolet
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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST §3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét montazu
rolet okiennych w budynku Hali Stulecia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji zadania.

1.3. Zakres robot objetych ST

a) montaz kaset, rur nawojowych i napedoéw,
b) montaz optétnienia,
C) montaz szyn prowadzacych,
d) wpiecie instalacji elektrycznej,
€) uruchomienie napedow,
f) regulacja wytgcznikow krancowych,
g) przeprowadzenie prob i testow,
h) szkolenie uzytkownika.
2. MATERIALY
2.1. Kaseta.

Skrzynka z aluminium wyttaczanego z tylng szczeling wentylacyjna. Przednia czesc
skrzynki wykonana w postaci zdejmowane; pokrywy. Kolor kasety i pozostatych
metalowych elementéw rolety RAL 7044.

2.2. Rura nawojowa z silnikiem napedowym.
2.3. Prowadnica z wyttaczanego aluminium zakonczona pokrywkg.

Wewnatrz prowadnicy znajduja sie profil prowadzacy optotnienie i zderzaki do ttumienia
podmuchow wiatru.

2.4 Listwa dolna z aluminium wyttaczanego z elementem poslizgowym z tworzywa
sztucznego.

2.5. Tkanina.

Tkanina catkowicie zaciemniajgca nie gorsza niz typu Soltis B92-N. Zewnetrzna warstwa
tkaniny wykonana z foli catkowicie zaciemniajgce; zabezpieczonej widknem
poliestrowym o wysokie;] wytrzymatosci. Gramatura tkaniny nie mniej niz 650 g/m?.
Tkanina z systemem ZIP; z przebiegajgcym bocznie Zespawanym suwakiem.

2.2. Sktadowanie materiatow

Ogolne zasady sktadowania materiatow podano w czesci pn. Wymagania Ogédlne niniejszej
specyfikaciji.

Sktadowanie powinno umozliwiaé dostep do poszczegdinych elementow.

3. WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

3.1 Sprzet

Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu.
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3.2 Transport.

Mozna stosowaé dowolne $rodki transportu.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach wewnetrznych.

3.3 Wykonanie robé6t

Zaleca sig, aby montaz rolet wykonata specjalistyczna, przeszkolona ekipa monterska. W celu
prawidiowego zamocowania rolet nalezy przestrzegac zasad montazowych i zachowaé
odlegtoéci charakterystyczne dla kazdego z systemow. Po zamontowaniu rolety, nalezy
podigczy¢ jg do przygotowane; instalacji elektrycznej i sterowania. Niniejsze podigczenie
powinien wykonac¢ elektryk, posiadajgcy stosowne uprawnienia elektryczne oraz
doswiadczenie zawodowe. Podigczenie nalezy zrealizowa¢ na podstawie opracowanego
wczesniej, indywidualnego, schematu elektrycznego.

Sterowanie grupg rolet wykonaé poprzez zastosowanie odpowiednio zaprojektowanych
uktadow przekaznikow oraz przetacznika.

Przed uruchomieniem rolet nalezy wykonac stosowne badanie | pomiary elektryczne, ktore
wykonuje osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia.

Przy uruchamianiu rolet nalezy zwrécié szczegodlng uwage na:

- poprawne rozwijanie i zwijanie tkaniny,

- prawidtowe zadziatanie wytgcznikow krancowych, ktore ustawione sg przez producenta.

3.4. Odbiodr robot

Ogoine zasady odbioru robét podano w czeSci pn. Wymagania Ogélne niniejszej
specyfikacii.

Poszczegolne etapy wykonania robét powinny byC odebrane i zaakceptowane przez
Inzyniera. Odbioru robét (stwierdzenie wykonania zakresu robét przewidzianego w
dokumentacji) dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu przez Wykonawce robét do odbioru. Odbidr
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w
terminie ustalonym z Inzyniera. Odbiory robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy
prowadzi¢ w miare postepu robét, kontrolujac ich jakosé.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne
Z wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca jest
zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z normg i Dokumentacjg Projektows,
przedstawiajgc je do ponownego odbioru.




